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Preliminary motor report 

Note: Pair up motor with gear box obtaining no load speed about 100 rpm. 

 

Motor and gear box type  Index used 
   
Faulhauber series 2657 cr(coreless) (64:1) 
 

1 

Faulhauber series 2657 cr(coreless) (66:1) 
 

2 

Faulhauber series 2657 cr(coreless)(66:1) 
 

3 

Faulhauber series 3257 cr(coreless) (46:1) 
 

4 

Fauhauber series 3257 cr(coreless)(66:1) 
 

5 

Fauhauber series 3257 cr(coreless)(60:1) 
 

6 

Faulhauber series 3257 cr(coreless)38/1,38/2 
 

7 

Faulhauber brushless DC motor servomotors 
3564..(134:1) 

 

8 

Faulhauber brushless DC motor servomotors 
3564...B (134:1) 

 

9 

maxon RE 35 Ø35 mm, Graphite Brushes, 90 
Wat(86:1) 
 

10 

maxon EC‐max 30 Ø30 mm, brushless, 60 
Watt(66:1) 
 

11 

maxon EC‐max 40 Ø40 mm, brushless, 70 
Watt(66:1) 
 

12 

 

 

 

 

 



 
 

 

Data from faulhauber and maxon 

 

 

Efficiency graph 

Note: Efficiency = Efficiency of motor* Efficiency of gear box 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

Weight graph 

 

 

Torque 

 

 

Note: Motor 11 and 12 have relatively high torque 

 

 

 

 



 
 

Torque/weight 

 

 

Torque/power 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

Data excluding gear box of motors above 

 

 

 

Remark of AC motor 

Maxon EC‐max 30 Ø30 mm, brushless, 60 Watt(66:1) and maxon EC‐max 40 Ø40 mm, brushless, 70 
Watt(66:1) have highest torque but also the most weight. 

Maxon RE 35 Ø35 mm, Graphite Brushes, 90 Wat(86:1) can be an alternative with less weight. 

Remark of DC motor 

Maxon RE 35 Ø35 mm, Graphite Brushes, 90 Wat(86:1), which is also used in flame, seems to be the 
best candidate from data from all graphs above 

 

 

 

 

 

 


