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Jans tangents aux sommets de (Q)est constamment égale au double de la
4istance focale. Donc (Q') est identique a (Q).

On peut placer la quadrique Q" de part et d’autre du plan tangent
(8') en M’. Dans l'une des positions a, @, sont les foyers; dans l'autre,
es foyers sont a,, a@’.

.5 En transportant ce théoréme de (Q') 2 (Q), on a la seconde propo-
ion de M. Guichard :

» 8i une quadrique de revolution (Q) est déformée de maniére & se trans-
rmer en une surface (0 ), on peut faire rouler (Q) de deux manieres diffe-
onles SUT (0), soit intérieurement, soit extérieurement. Soit M un point de ().
nsidérons les deux positions de Q tangentes en M @ (0). Pour U'une d’elles,
es foyers seront les points ¥, ¥'; pour Uautre, ce seront les symetriques de ¥, T
par rapport au plan tangent en M. Les quatre surfaces (F), (F'), (f), (/')
écrites par les points ¥, ¥, f, [ auront leur courbure moyenne constante et

) 1 ’ A > N yo.
gale & > adlant la moitié de I’axe focal. Par suite les surfaces (c), (¢") décrites
ar les milieuzx: ¢, ¢’ des droites Ff', ¥' f auront leur courbure totale constante

, 1
tégale @ —
» Car il est évident, d’aprés ce qui précéde, que F /' est la normale com-
mune en F et /" aux deux surfaces (F), (/), de méme que F'f est la nor-
ale commune aux deux surfaces (¥), (f).
» Dans une autre Communication, je démontrerai ces propositions par
ne voie géométrique toute différente et je montrerai que, en ce qui con-

erne les surfaces & courbure constante, elles ne donnent pas de méthode
e transformation distincte de celles de MM. Bianchi et Biacklund. »

ECANIQUE. — Caleul, dans une hypothése simple, du deéplacement latéral
que doit s'imprimer le cavalier, sur une bicyclette en marche, pour porter le
“centre de grayité du systéme a une petite distance horizontale voulue de la
base de la bicyclette; par M. J. BoussiNese.

« L. Bornons-nous au cas oit la bicyclette, de masse p. et d’an rayon de
gyration donné r autour de sa base @, décrit une trajectoire rectiligne, et oix
son plan médian est initialement vertical, se confondant ainsiavec le plan,
alors fixe, & partir duquel sera comptée sa rotation ultérieure 6 autour
de 'horizontale du sol parcourue par la base a. De plus, pour rendre le
Probléme facile, réduisons le cavalier, de masse ¢/, & son centre de gravité,
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don.t ‘r’ désigne'ra la distance a la m'éme base a. Cette hYPOth‘esé'
vr'fu,’a.la question une gr;ande' partie de son intérét pratique; carel]
rait e.\zld(‘amment, po%xr 5 appl'lquer avec une approximation Sufﬁsa
cavalier 4 corps aussl ramasse et a membres aussi gréles, PTOPOFt;o
ment, que I'est I’araignée. Toutefois, elle nous a conduits (ComPtés
t. CXXVIIL, p. 843) a la vraie forme de I'équation du mouvemep]
nous a suffi ensuite de changer la valeur numérique de deux coeffg
b, que nous avons remplacés par £/, b'; et il y a lieu de Ppenser
donnera ici des résultats propres a indiquer, tout au moins, le g
phénoménes dans les circonstances les plus simples. ‘

» N’étudions, en outre, que les manceuvres sansrenversements d
ol le rayon vecteur 7', abaissé perpendiculairement du centre de
du cavalier sur la base a, prendra sa petite inclinaison §', par rapp,
verticale, ou au plan vertical origine, en tournant toujours da
méme sens, de manieére 4 balayer des aires élémentaires L
méme signe, ne s'entredétruisant pas en majeure partie. Cela per
sur 7/, les petites erreurs relatives qui deviendraient inadmissibles, ot
seraient grandement le résultat définitif, dans le cas de rotations 8
sives en sens contraires. Ainsi, la distance r du cavalier & la base de la
clette pourra étre supposée invariable. ' g

» T1. Appelons A le déplacement latéral angulaire que s'imprimer
cavalier sur la selle, ¢’est-a-dire le petit angle " — 0 qu'il fera naitre
son rayon vecteur 7 et le plan médian de la bicyclette, angle mesur
un factear constant prés) son déplacement relatif par rapport a 50
port, et dont il dispose a son gré entre certaines limites.

» D’une part, nous aurons

(I)  — 0 =A.
» D’autre part, le principe de conservation de la somme des ai
crites sp.r*9, sp'7/20" donnera ‘

(2) pr?0 4 120 = o.
» 1l vient donc
o' 0 o —0 A
e R— = T ou mr,:ﬁi
el, par suite,
wr? G o= p

T 2

(3) =t Y= e
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.- Dés lors, st p désigne la distance, & la base a, du centre de gravité
a bicyclette, distance plus petite que le rayon de gyration 7, les petits
s survenus, pf, 74, des deux masses i, g’ au plan vertical mené sui-
it la base a se trouvent déterminés; et celui, que jappellerai 3, du

atre de gravité général au méme plan, est enfin

el p e pp =o'y
Topp T (pep) (et )

/
.

5=

111, 11 semble convenable, dans la pratique, pour altérer le moins
ssible expression des vrais rapporls mécaniques des deux masses p., ',
. véduire, au point de vue des inerties, la bicyclette & son centre de gra-
é, comme on y a réduit le cavalier. Alors il vient

re=p e prl=—p(r'—p);

t lé,facteur r*—or, dans (4), est négatif, vu que la différence r — p
prime I’élévation, toujours positive et trés notable, du centre. de gravité
u cavalier au-dessus du centre de gravité de la bicyclette. Donc A, 3 ont
ignes qontraires. En d’aatres termes, le cavalier, pour incliner le centre de
rayite géneéral du systéme vers la droite, dott porter son buste a gauche, et
yice versa.

» Ce résultat subsiste sans qu’bn'ait besoin de réduire r a p. En effet, si
on appelle p - Ap la distance, a la base @, d’un élément quelconque dp.
e la masse p. de la bicyclette, le moment d’inertie r® de celle-ci sera
f(p -+ Ap)* dp., c'est-a-dire

v+ 20 f(Ap) dp - [ (8p) dp = pp® -+ [ (8p)* dp.

Ir o est approximativement la moitié de la hauteuar de la selle; d’ol il suit
ue Ap n’excéde qu'a de rares endroits (si méme il y en a de tels) pen
aleur absolue, et que le terme f (Ag)® dy. n’atteint pas, a beaucoup pres,
a valear p.p?. Donc pr? est bien moindre que 2up®, et on a

1t 202, 12 or<lo(2p 1)

lais Je centre de gravité du cavalier se trouve sensiblement au-dessas
elaselle; et sa hauteur 7 excede, par conséquent, la hautear, 2p environ,
e celle-ci. Ainsi, le facteur r* — pr' est encore négatif.

.» IV, 1 suit de la, sous la réserve nécessitée par la concentration fic-
1ve de la masse 1 du bicycliste en un simple point, que e cavalier, lorsqu’il
¢ Sunprime pas des rotations alternatwes se neutralisant en majeure partie,

C. R., 18gg, 1 Semestre. (T. CXXVII, Ne 14.} 113
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avec vartations de sa distance r' a la base, doit se porter du céié
vers lequel il veut faire pencher la bicyclette. ,
» A la page 106 du Tome I** (intitulé Equilibre e Direclz'on)7
Nouveau traité des bicycles et bicyclettes, M. Bourlet a remarqué qu’y
bien ainsi dans le ldche-mains, alors que le cavalier n’agit sur |4 bie
que par la moitié inférieure de son corps et en s’appuyant principal;
sur les pédales.
» Lorsque, au contraire, le cavalier tient en mains le guidon, aygq
partie supérieure de son corps communique des impulsions ihdépeﬁ i
(jusqu’a un certain point) de celles qu’exerce la partie inférigire; %
plus, on le concoit, & un point unique, mais & un groupe de déifi
pour le moins, comportant des rotations ¢’ distinctes, ufi pouf ‘g
moitié supérieure ou inférieure du corps, que le bicycliste doit étre
milé, De la, une variété bien plus grande des résultats, variété re
peut-étre possibles, sans renversement de vitesses, des éffetsq datt
cas d’un bicycliste réductible & un seul point, auraient exigé dei¥
tions successives de sens contraires. ¢
» V. Observons, en terminant, que 'introduction de I’écdrt X diy
de gravité général du systeme d’avec le plan médian, & la place de '8
angulaire donné A de la masse p’, ou de son écart linéaire et effact
simplifie assez notablement la formule (4). Comme l'écart lingaire
logue de la masse j. (contenue dans le plan) est nul, celui, 1, du €&
gravité des deux masses p. et p’ sera la moyenne Y

oppos,

h

!J" ,.I A

<7> )\:p._*_p'l'

» Il viendra donc; au lieu de (4),

(8) 8_ [L(l'2"-"P"’))\

- (J-l'2+ P'/r/z

HISTOIRE DES SCIENCES. — Sur la synthese de U’alcool; par M. BerTHEL

« L’histoire de cette synthése est aujourd’hui présentée dans divérs'R
cueils sous une forme légendaire, d’aprés laquelle elle aurait été faite pa
Hennell en 1828. Cette légende, insiniée aprés coup et antidatée; est &
ronée, ainsi que je demande la permission de le rappeler : la guéstion €
intéressante pour l'histoire des Scierices. o



